
Soluzione esercizio n. 1
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Soluzione esercizio n.2

a) Prendendo l'asse x con origine nel punto A possiamo scrivere:

f = −k1 x − L1( ) + k2 D− x − L2( ) = m˙ ̇ x 
− k1 + k2( )x + k1L1 + k2 D− L2( ) = m˙ ̇ x 

all'equilibrio 
  
˙ ̇ x = 0 ⇒ xe =

k1L1 + k2 D− L2( )
k1 + k2

= 62 cm

che corrisponde alla media pesata delle due posizioni di riposo.

b) 
  
ω =

k1 + k2
m

= 6.1 rad/s

c) x(t) = xe + (x0 – xe) cosωt
d)   vmax =ω x0 − xe = 0.56 m/s


