Complementi di Meccanica Classica, canale B (Bachelet-Guidoni), prova scritta, 21/3/2006
Soluzioni: definendav = /k/m
1. 2(t) = 2L coswt, y(t) = Lsin 2wt

2. Grafico della traiettoria sul piang.
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3. pu(t) = 0,p,(t) = 0,p.(t) = m(zy — yi) = dmwL? cos® wt.

(a) I modulo del vettore quanditdi motoé massimo quandot = n, Cioé pert =nn/w
(b) Questiistanti corrispondono ai punti della traiettaria+2L,y = 0.

(c) C’e una ragione intuitiva della risposta appena ottenufa@ r®: la ragione intuitiva
sarebbe che in questi punti la distanza del blocchetto dal polo (I'originedssima e
la velocita & perpendicolare alla posizione, ma p&dha velocia massima in modulo

non corrisponde a questi punti, un argomento completo richiederebbe anche il modulo
della velocia in funzione del tempo.

4. r(t) =2LV1 —sintwt ;  O(t) = (wcoswt)/(1 + sin? wt)

5. Il vettore accelerazione si annulla solo quando il blocchetto passa dall’origine ggerch
vettore forzae nullo solo quando sia che y sono zero. Questo accade quango=
(2n 4 1)7/2, cioe pert= (2n + 1)7/(2w)



