
1numero d’identificazione:
nome e cognome ......................................................................................

meccanica classica 14/2/2006

      h (m)         d (m)       vo (m/s)          µs              µd

2.42 1.80 5.97 0.60 0.30

1. (max 12 punti)

accelerazione: g1 = ........................................................ direzione e verso .................................................................................

 I  il blocco si ferma prima della cima del piano, a distanza smax = ......................................................................... dall’origine O

II  il blocco raggiunge la cima del piano all’istante t* = ...............................................................................................................

     con velocità di modulo v* = ......................................................................... direzione e verso ...............................................

(a)     t1 = ......................................................    x1 = ......................................................    z1 =  .......................................................

(b)     t2 = ......................................................    x2 = ......................................................    z2 =  .......................................................

Motivazione della scelta precedente, descrizione del moto successivo del blocco, studio dell’intera traiettoria per t ≥ 0

..........................................................................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................................................................

(a)     t1 = ......................................................    x1 = ......................................................    z1 =  .......................................................

(b)     t2 = ......................................................    x2 = ......................................................    z2 =  .......................................................

Motivazione della scelta precedente, descrizione del moto successivo del blocco, studio dell’intera traiettoria per t ≥ 0
..........................................................................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................................................................

2. (max 18 punti)

accelerazione in discesa:  g3 = ............................................................. direzione e verso: .............................................................

accelerazione in salita:  g2 = ............................................................. direzione e verso: .............................................................

 I  il blocco si ferma prima della cima del piano, a distanza smax = ......................................................................... dall’origine O

II  il blocco raggiunge la cima del piano all’istante t* = ...............................................................................................................

     con velocità di modulo v* = ......................................................................... direzione e verso ...............................................
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